E46.MK60.C12 Description [ 330izHP | M3STD | M3ZCP | Target Settings for ZHP Values Notes DATEN / Notes
RED Differences between 3 MK60s
PINK Proposed new setting |
PRE_VLABS
akdiv akiiv akiiv akiiv
PRE_MSR Pre Engine Drag-Torque Control nicht_akiv 1CSLM_TRACK_MODE
nicht_akly ___nicht_aky ___akliv akiiv akiiv CSLM_TRACK_MODE
DBC_DBS DBC with Dynarmic Brake Support
akiv akiv akiv akiv
DBC_MSB DBC with Maximum Brake Support
aktiv aktiv aktiv aktiv
LOGIK_HA_SPERRE Logic LSD nicht_akiiv 1(DSC3+PUO1+1S54B32)+IMKB0_C1 09
nicht aktly _akiiv akdiv akiiv aktiv DSC3+PUO1+S54B32,MK60_CI_O
DROSSEL Throttle nicht_aktv {(M47D20 M57D30,N42818 N42B20, DROSSEL),(M47D20,M57D30,N42B18,N42B20)+IDROSSEL
nicht akiv___nicht aklv ___nicht_akiiy___nicht_aktiv akiiv DROSSEL
DBC_MIN_AUSL DBC Min wert 01 {(M47D20,M57D30,N42818 N42B20,554832, DROSSEL) (M47D20,M57D30,N42818,N42620)DROSSEL
wert 01 wert_03 wert_03 wert 03 ata =7 554832+IDROSSEL
BAUART_MKG0 Model Variant
imousine_ms _coupe_m csl limousine_ms
SPERRDIFFERENZREGELUNG _ Differential Locking Control nicht_akiiv 1(DSC3+PUO1+1S54B32)+IMKE0_C1 09
aktiv nicht akiv___nicht_aktiv akiiv DSC3+PUO1+S54B32,MK80_C1_09
TRAKTIONDIFFERENZREGELUNG _ Differential Traction Control nicht_akiiv $54832+1(CSL,M_TRACK_MODE)
akiv nicht akiv___akiiv aktiv akiv 1(S54B32+(CSLM_TRACK_MODE))
DSC 2 Stage Light (
DTC_LAMPE DTC Lamp on Cluster nicht_akiiv velow BRAKE) 1CSLM_TRACK_MODE
nicht okl nicht_akl___akliv nicht_aktiv akiiv M Track Mode Light  CSL,M_TRACK_MODE
UNTERSTEUERUNGSALGORYTHM _Understeer Algorithm?
akiv akiv akiv akiiv
DRUCKMODELL_HINTERACHSE _ Pressure Model Rear Axle o3 Rear Brake Piston Size PU02+S54832+(CSLM_TRACK_MODE,CSL_BREMSE)
o2 o2 o2 yp 2 (MKB0,(ALLRAD,554832)+PU01)+(M57D30,M54830 ALPINA,SICH_FZG SICH_FZG_UM)IMK60+DSC3+([PUO1,ALLRAD, S54832)+((TOUR LM.CO MS7D30) ALPINA) SLM_TRACK_MODE,CSL_BREMSE)
Front Brake Piston
DRUCKMODELL_VORDERACHSE  Pressure Model Front Axie yp_t size MS7D30,M54B30,ALPINA
typ 1 [ o 0 yp_0 .0 data = 00 |(M57D30,M54B30,S54B32, ALPINA) PU02+S54B32
REIFENDRUCKWARNSYSTEM  Tire Pressure Warn System nicht_akiiv (854832, ROW)
nicht aktiy __akiv aktiv akiiv $54832.ROW
VOLUMENDURGHFLUSSPARA 2 Hydraulic Control Unit Volumetric Flow Rate 2
wert_10 werl_05 werl_05 dala=A3c12:14  (MK6O_CI_12,S54832)+DROSSEL
UEBERSTEUERN_MUE_0_2 Oversteer imits 1 werl 04 (DSC3,MK60_C1_09)+(M7D30,M54B30, ALPINA) MK60_CI_12+M54B25+(SICH_FZG,SICH_FZG_UM)
wert_04 werl_08 wert 08 wert_08 wert_08 data = D3 (DSC3 MK60_CI_09)+S54B32
UEBERSTEUERN_MUE_1_2 Oversteer imits 2 wert_03 (DSC3,MK80_CI_09)+((COUP.LIM)+(MS7D30,M54830),ALPINA,CABR (54830, M57D30)),MK60_CI_12+M54825+(SICH_FZG,SICH_FZG_UM)
wert_03 wert 09 wert_11 wert_11 data = 80 (DSC3,MK60_CI_09)+S54B32+(CSLM_TRACK_MODE)
DELTA_PS|_BETA LIMITKORR2 _ Della-PS-Beta-Limit Corection
wert 01 wert 01 wert 01 wert 01
UNTERSTEUERSCHWELLE 2 Understeer Threshold wert_10 1(DSC3,MK60_CI_09) (DSC3,MK60_CI_09)+ICOMP+1S54B32
wert_10 wert 05 wert_04 wert_0 wert 04 data = 13 (DSC3,MK80_CI_09)+854B32+(CSLM_TRACK_MODE)
(GEARMOMENTREGLER_MAX_HA_2 Gear Torque Control Max Rear Axie wert_04 DSC3+854832
wert 01 wert 04 werl 04 ert 04 wert 01 wert 04 =07 MKE0_CI_09+1554832
(GEARMOMENTREGLER_MIN_HA_2_Gear Torque Control Min Rear Axle wert_05 MK60_C1_09+1554832
wert_05 wert_03 wert_03 wert_03 wert 03 wert_03=08 DSC3+554832
UNTERSTEUERN_MUE_0_2 Understeer Imits 1 wert_01 (DSC3.MKB0_C!_09)+1554832
wert_01 wer_02 wert 02 wert 02 wert_02 data = 60 (DSC3MK80_CI_09)+S54832+1(CSLM_TRACK_MODE)
UNTERSTEUERN_MUE_1_2 Understeer imits 2 wert_01 (DSC3MK60_CI_09)+1554832
wert 01 werl_02 wert_03 wert 03 data = 20 (DSC3,MK80_CI_09)+854B32+(CSL,M_TRACK_MODE)
LENKWINKELKENNLINIE_2 Stoering Angle Characterstic Curve
Steering Racks. 02 =
05=M3std, 04 =
wert 02 wert_05 wert 04 wert_02 zcP
VIOTOR_ART_DSC_2 Engine Type
m52620 S54032 S54032 S5432 Gaia=04 o124 S54B32  s54b32 - s54b32 (3.2-iter I6)
ms2625
ms4b22
m54625
m54b30
GETRIEBE Transmission Type automatik
sequentiell_ag
sequentiell_mspor|
AKMB
ANZEIGE_HOCHLADEN M track mode light
nicht akly  nichtakiv akliv nicht_aktiv



